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本发明的目的在于提供一种自动控制重锤夯

击的施工设备，包括有底盘，底盘前端设有支架，

支架上端设有滑轮，底盘上设有卷扬机，从卷扬机

中伸出的绳索连接重锤，重锤可以穿入护筒，其特

征在于，卷扬机带有电脑自动系统控制卷扬机的

卷筒系统和刹车系统，在自动系统的操作面板上

设定重锤的提升高度后，无需人工操作，卷扬机自

动提升重锤至设定高度后使重锤自由下落，实现

重锤按照设定高度进行夯击，上述过程可以反复

进行，重锤的提升高度可以随时调整；卷扬机还

设有外部控制器控制卷扬机的刹车系统，通过外

部控制器的停止键和启动键，实现随时控制重锤

的提升和下落动作。
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1.一种自动控制重锤夯击的施工设备，包括有护筒，重锤，卷扬机，底盘，支架，底盘前

端设有垂直于底盘的支架，支架上端设有滑轮，底盘上设有卷扬机，从卷扬机中伸出的绳索

穿绕过支架上端的滑轮后连接重锤，重锤可以穿入护筒，其特征在于，卷扬机带有电脑自动

系统，该自动系统控制卷扬机的卷筒系统和刹车系统，在自动系统的操作面板上设定重锤

的提升高度后，无需人工操作，卷扬机自动提升重锤至设定高度后使重锤自由下落，即可实

现重锤按照设定高度对土体或者填充料进行夯击，上述重锤按照设定高度对土体或者填充

料进行夯击的过程可以反复进行，上述设定重锤的提升高度可以随时调整；卷扬机还设有

外部控制器，外部控制器控制卷扬机的刹车系统，通过外部控制器的停止键和启动键，实现

随时控制重锤的提升和下落动作；

上述卷扬机的卷筒系统包括1～3个卷筒，其中一个卷筒伸出的绳索连接重锤，其余卷

筒可以分别以绳索连接护筒或者振动装置，实现一台卷扬机控制上述1～3个装置；

上述通过外部控制器的停止键和启动键，实现随时控制重锤的提升和下落动作，是指

外部控制器设有停止键和启动键，无论重锤是在提升或者下落过程中，按下停止键时，刹车

系统立即抱紧卷扬机的卷筒，同时卷筒停止运行，按下启动键时，刹车系统立即松开卷筒，

同时卷筒再次运行，实现重锤的提升或者下落动作的停止和再次进行。

2.根据权利要求1所述的自动控制重锤夯击的施工设备，其特征在于，上述护筒的上端

设有垂直度控制装置保证护筒的竖向垂直度，护筒的上端还可以加设振动装置，护筒的升

降通过振动装置或者上述卷扬机或者固定于底盘上另一台卷扬机控制。

3.根据权利要求1所述的自动控制重锤夯击的施工设备，其特征在于，上述卷扬机带有

电脑自动系统，该自动系统可以和手动控制系统随时切换。

4.根据权利要求1所述的自动控制重锤夯击的施工设备，其特征在于，上述卷扬机自动

提升重锤至设定高度后使重锤自由下落，是指上述自动系统控制卷扬机的卷筒系统卷动绳

索，实现提升重锤，当提升重锤至设定高度后，自动系统控制卷扬机的卷筒系统自动停止并

快速放开绳索使重锤自由下落。

5.根据权利要求1所述的自动控制重锤夯击的施工设备，其特征在于，上述卷扬机的卷

筒系统和刹车系统，是通过液压或者电动或者两者结合的方式实现的。
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一种自动控制重锤夯击的施工设备

技术领域

[0001] 本发明涉及土木工程领域，尤其涉及桩的施工设备。

背景技术

[0002] 在建筑物的地基处理中，需要专门的施工设备进行施工，其中卷扬机是多种施工

设备中经常使用的装置之一，一般都是通过卷扬机带动钢锤、护筒、内管等部件。但是，这些

卷扬机都离不开专业的人工操作，人工操作的问题一是工资较高，二是操作时靠经验会出

现偏差，三是人工操作一定会有疲劳期，造成工伤事故或者质量事故的发生。因此，人们需

要一种能够避免这些问题的施工设备，最好是不采用人工操作而是采用电脑控制，从而实

现施工设备科学、高效、节约的进行工程施工。

发明内容

[0003] 本发明是为了解决上述的问题而提出的，目的在于提供一种自动控制重锤夯击的

施工设备，该施工设备的卷扬机采用电脑自动系统，无需人工操作，即可实现自动控制重锤

的夯击动作和夯击高度，实现工效的提高和成本的节约。

[0004] 为了实现上述目的，本发明的一种自动控制重锤夯击的施工设备，包括有护筒，重

锤，卷扬机，底盘，支架，底盘前端设有垂直于底盘的支架，支架上端设有滑轮，底盘上设有

卷扬机，从卷扬机中伸出的绳索穿绕过支架上端的滑轮后连接重锤，重锤可以穿入护筒，其

特征在于，卷扬机带有电脑自动系统，该自动系统控制卷扬机的卷筒系统和刹车系统，在自

动系统的操作面板上设定重锤的提升高度后，无需人工操作，卷扬机自动提升重锤至设定

高度后使重锤自由下落，即可实现重锤按照设定高度对土体或者填充料进行夯击，上述重

锤按照设定高度对土体或者填充料进行夯击的过程可以反复进行，上述设定重锤的提升高

度可以随时调整；卷扬机还设有外部控制器，外部控制器控制卷扬机的刹车系统，通过外部

控制器的停止键和启动键，实现随时控制重锤的提升和下落动作。

[0005] 在上述的自动控制重锤夯击的施工设备中，上述护筒的上端设有垂直度控制装置

保证护筒的竖向垂直度，护筒的上端还可以加设振动装置，护筒的升降通过振动装置或者

上述卷扬机或者固定于底盘上另一台卷扬机控制。

[0006] 在上述的自动控制重锤夯击的施工设备中，上述卷扬机带有电脑自动系统，该自

动系统可以和手动控制系统随时切换。

[0007] 在上述的自动控制重锤夯击的施工设备中，上述卷扬机自动提升重锤至设定高度

后使重锤自由下落，是指上述自动系统控制卷扬机的卷筒系统卷动绳索，实现提升重锤，当

提升重锤至设定高度后，自动系统控制卷扬机的卷筒系统自动停止并快速放开绳索使重锤

自由下落。

[0008] 在上述的自动控制重锤夯击的施工设备中，上述卷扬机的卷筒系统和刹车系统，

是通过液压或者电动或者两者结合的方式实现的。

[0009] 在上述的自动控制重锤夯击的施工设备中，上述卷扬机的卷筒系统包括1～3个卷
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筒，其中一个卷筒伸出的绳索连接重锤，其余卷筒可以分别以绳索连接护筒或者振动装置，

实现一台卷扬机控制上述1～3个装置。

[0010] 在上述的自动控制重锤夯击的施工设备中，上述通过外部控制器的停止键和启动

键，实现随时控制重锤的提升和下落动作，是指外部控制器设有停止键和启动键，无论重锤

是在提升或者下落过程中，按下停止键时，刹车系统立即抱紧卷扬机的卷筒，同时卷筒停止

运行，按下启动键时，刹车系统立即松开卷筒，同时卷筒再次运行，实现重锤的提升或者下

落动作的停止和再次进行。

[0011] 上述自动控制重锤夯击的施工设备的特点和优势在于：

[0012] ①无需人工操作，即可实现卷扬机自动控制重锤按照设定高度进行夯击动作，实

现工效的提高和成本的节约。②可以随时通过外部控制器控制夯击动作的停止和再次进

行，避免意外情况的发生。③卷扬机的卷筒系统和刹车系统采用液压方式，用电量较少，机

械部件简单易组装，设备制造和运输费用较低，从多方面降低施工成本。④适用范围广泛，

在各种地质条件下均可适用，在桩基和复合地基处理中均可适用。

附图说明

[0013] 图1是本发明的一个实施例的自动控制重锤夯击的施工设备的正视图；图2是侧视

图。

[0014] 图3是本发明的另一个实施例的自动控制重锤夯击的施工设备的正视图；图4是侧

视图。

具体实施方式

[0015] 图1是本发明的一个实施例的自动控制重锤夯击的施工设备的正视图，图2是侧视

图，如图1和图2所示，底盘1前端设有垂直于底盘的支架2，支架2上端设有滑轮3，底盘1上设

有卷扬机4，从卷扬机4中伸出的绳索9穿绕过支架2上端的滑轮3后连接重锤5，重锤5可以穿

入护筒6，护筒6的升降是通过固定于底盘1上的另一台卷扬机8实现的；卷扬机4带有电脑自

动系统，自动系统控制卷扬机4的卷筒系统和刹车系统，在自动系统的操作面板上设定重锤

5的提升高度后，无需人工操作，卷扬机4自动提升重锤5至设定高度后使重锤5自由下落，即

可实现重锤5按照设定高度对土体或者填充料进行夯击，上述重锤5按照设定高度对土体或

者填充料进行夯击的过程可以反复进行，上述设定重锤5的提升高度可以随时调整；卷扬机

4还设有外部控制器7，外部控制器7控制卷扬机的刹车系统，通过外部控制器7的停止键和

启动键，实现随时控制重锤4的提升和下落动作。

[0016] 图3是本发明的另一个实施例的自动控制重锤夯击的施工设备的正视图，图4是侧

视图，如图3和图4所示，底盘1前端设有垂直于底盘的支架2，支架2上端设有滑轮3，底盘1上

设有卷扬机4，重锤5可以穿入护筒6，护筒6的上端设有振动装置10；卷扬机4的卷筒系统设

有三个卷筒，其中一个卷筒中伸出的绳索9穿绕过支架2上端的滑轮3后连接重锤5，其它两

个卷筒分别通过绳索与护筒6和振动装置10连接；卷扬机4带有电脑自动系统，自动系统分

别控制卷扬机4的三个卷筒系统和刹车系统，在自动系统的操作面板上设定重锤5的提升高

度后，无需人工操作，卷扬机4自动控制一个卷筒提升重锤5至设定高度后使重锤5自由下

落，即可实现重锤5按照设定高度对土体或者填充料进行夯击，上述重锤5按照设定高度对
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土体或者填充料进行夯击的过程可以反复进行，上述设定重锤5的提升高度可以随时调整；

卷扬机4还设有外部控制器7，外部控制器7控制卷扬机的刹车系统，通过外部控制器7的停

止键和启动键，实现随时控制重锤4的提升和下落动作。
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图 1

图 2
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图 3 图 4
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